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““SSIIEEMMEENNSS””  MMIICCRROOMMAASSTTEERR  442200  

                                        คุณสมคุณสมบัติท่ัวไปของ บัติท่ัวไปของ MMMM442200  
 แนะนําขอมูลทางเทคนิคเบื้องตนของอินเวอรเตอร

MICROMASTER 420 
ยานแรงดันปอนเขาและกําลัง     200Vถึง240V1เฟส± 10% 0.12kWถึง 3kW 
                                          200Vถึง240V3เฟส± 10% 0.12kWถึง 5.5kW 
                                          380Vถึง480V3เฟส± 10% 0.37kWถึง 11kW 
ความถี่ปอนเขา          47 Hz ถึง 63 Hz 
ความถี่ดานเอาตพุต               0 Hz   ถงึ 650 Hz 

คาตัวประกอบกาํลัง         ≥ 0.7 
ประสทิธิภาพของอินเวอรเตอร    96 % ถึง 97 % 
ความสามารถทนภาระเกิน            สามารถทนกระแสได 150%ของพิกัดกระแสเอาตพุตเปนชวงเวลา 60 วินาทีภายในเวลา 5นาท ี
กระแสกระชาก(Inrush current) นอยกวากระแสพิกัดอินพุต 
วิธีการควบคุม                                               อัตราสวนแรงดันตอความถีแ่บบเชิงเสน,อัตราสวนแรงดันตอความถี่แบบพาราโบลคิ (พัดลม) 
                                          การตั้งโปรแกรมอัตราสวนแรงดันตอความถี,่ การควบคุมกระแสสรางเสนแรงแมเหล็ก (FCC) 
ความถี่พีดับบิวเอ็ม                   2 kHz ถึง 16 kHz (ครั้งละ 2 kHz) 
 (PWM frequencies)    
การคงคาความถี ่ สามารถโปรแกรมได 7 โปรแกรม 
การขามยานความถี ่ สามารถโปรแกรมได 4 โปรแกรม 
ความละเอียดของการตั้งคา  แบบดิจติอล 0.01Hz 

แบบอนุกรม 0.01 Hz 
แบบอะนาล็อค 10 บิต 

อินพุตสําหรับดจิิตอล 3 อินพุตสําหรบัดิจิตอลแบบแยกสัญญาณทางไฟฟาทีส่ามารถโปรแกรมได ซึ่งสามารถ
เปลี่ยนเปน PNP/NPN 

อินพุตสําหรับอะนาล็อค 1 อินพุตสําหรบัอะนาล็อคสําหรับการตั้งคา หรือการปอนเขาแบบพีไอ (0 ถึง10V) หรือใช
เปนชองสัญญาณดิจิตอลชองที่ 4 

รีเลยเอาตพุต 1 รีเลยเอาตพุต (30 V DC/5 A สําหรับโหลดตัวตานทาน หรือ 250 V 1 เฟส/2 A สําหรบั
โหลดเปนตัวเหนี่ยวนํา) 

เอาตพุตสําหรบัอะนาล็อค 1 เอาตพุตสําหรับอะนาล็อคทีโ่ปรแกรมได (0 mA ถึง 20mA) 
การเชื่อมตอแบบอนุกรม RS-485  สวน RS-232 เปนอุปกรณเสริมซึ่งสามารถเลือก 
 (Serial interfaces) ซื้อได 
EMC ตัวกรอง EMC EN 55 011 Class A หรือ B เปนอุปกรณเสรมิซึ่งสามารถเลอืกซื้อ 
การเบรค การเบรคดวยไฟตรง การเบรครวม 
ระดับการปองกัน IP 20 
ยานอุณหภูมิการทํางาน -10 °C ถึง +50 °C 
ยานอุณหภูมิการเก็บรักษา -40 °C ถึง +70 °C 
ความชื้น ความชื่นสัมพัทธ 95 % โดยไมมีการควบแนน 
การทํางานเหนอืระดับ สูงกวา 1000 เมตรเหนือระดับน้ําทะเล โดยไมมีการลดลง 
นํ้าทะเล ของพิกัด 
ลักษณะการปองกัน  แรงดันสูงเกิน 

แรงดันต่ําเกิน 
ภาระเกิน 
กระแสรั่วลงดิน 
กระแสลัดวงจร 
แผงปองกันหมนุโดยไมตั้งใจ 
ความรอนของมอเตอร I2t  ดวยพีทีฃี 
อุณหภูมิของอินเวอรเตอรสูงเกิน 
การปองกันการเปลี่ยนพารามิเตอรดวยรหัสผาน 

มาตรฐาน   , , , C-tick  
เครื่องหมาย    เปนไปตามขอกําหนดแรงดันดานต่ํา EC 73/23/EEC 

และขอกําหนด EMC  89/336/EEC 
ขนาดและน้ําหนัก                        ขนาดโครงสราง(W × H × D, mm)     นํ้าหนัก (kg) 
 (ไมรวมแผนก้ัน)                          A:73 × 173 × 149                             1.0 
                                               B:149 × 202 × 172                            3.3 
                                               C: 185 × 245 × 19                            55.0 
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 การใชงาน 
อินเวอรเตอรไมโคร มาสเตอร 420 เหมาะสําหรับการ
ใชงานหลากหลายในการขับเคลื่อนที่สามารถ
เปลี่ยนแปลงความเร็วซึ่งเหมาะสมกับการใชงาน
สําหรับปม, พัดลมและระบบสายพานลําเลียง 
คุณลักษณะการใชงานสามารถกําหนดโดยความ

ตองการของผูใชและงายตอการใชงาน สามารถใชกับ
แหลงจายแรงดันยานกวางที่มีทั่วโลก 
 คุณสมบัติหลัก 

 มีการตั้งคาใชงานเริ่มตนและการใชงานที่งาย 
 เนื่องจากโครงสรางที่มีลักษณะเปนโมดูลลาร 
ดังนั้นการใชงานไดหลายหลากรูปแบบ 

 มี 3 อินพุตสําหรับดิจิตอลแบบแยกสัญญาณทาง
ไฟฟาที่สามารถโปรแกรมได 

 มี 1 อินพุตสําหรับอะนาล็อคที่สามารถปรับคาได 
(0 V ถึง 10 V) ซึ่งสามารถใชเปนอินพุตสําหรับ
ดิจิตอลตัวที่ 4 ไดดวยเหมอืนกัน 

 มี 1 เอาตพุตสําหรับอะนาล็อคที่สามารถโปรแกรม
ได (0mAถึง20mA) 

 รีเลยเอาตพุต 1 ตัวที่สามารถโปรแกรมได (30V 
DC/5 A สําหรับโหลดตัวตานทานหรือ250 V 1 
เฟส/2 A สําหรับโหลดเปนตัวเหนี่ยวนํา) 

 เมื่อมีการใชความถี่สวิตชิ่งที่สูงการทํางานของ
มอเตอรจะเงียบ 

 มีการปองกันทั้งอินเวอรเตอรและมอเตอรที่
สมบูรณแบบ 

 
 อุปกรณเสริม(Option) 

 ตัวกรอง EMC คลาส A/B 
 ตัวเหนี่ยวดานไฟไลน 
 ตัวเหนี่ยวนําดานเอาตพุต 
 แผนกั้น (gland plate) 
 แผงการทํางานพื้นฐาน (BOP) สําหรับการปอน
พารามิเตอรใหอินเวอรเตอร 

 แผงการทํางานชั้นสูง (AOP) มีตัวอักษรที่ชัดเจน
และแสดงไดหลายภาษา 

 โมดูลโปรฟบัสสําหรับการสื่อสาร
ขอมูล (PROFIBUS-DP Module) 

 ชุดเชื่อมตอสําหรับคอมพิวเตอร 
 ชุดประกอบสําหรับการยึดตดิแผงควบคมุบนฝา
ประตูตูควบคุม 

 ชุดโปรแกรมการตั้งคาการใชงานเริ่มตนสําหรับ
คอมพิวเตอรทํางานภายใต
ระบบปฏิบัติการ Windows95/98 และNT/2000 

 
 การออกแบบ 
ไมโครมาสเตอร 420 ไดมอีอกแบบเปนลักษณะ
โมดูลลาร แผงควบคุมการทํางานและโมดูลโปรฟบัส 
(PROFIBUS Module) สามารถติดตั้งดวยมือ 
 

 มาตรฐานสากล 

 ไมโครมาสเตอร 420 ไดรับเครื่องหมาย  โดย
เปนไปตามขอกําหนดของ EMC และดานแรงดัน
ต่ํา 

 ไดรับการรับรองจาก  และ  
 ไดรับเครื่องหมาย C-tick  

 ลักษณะทางกล 
 ถูกออกแบบใหเปนแบบโมดูลลาร 
 ทํางานที่อุณหภูมิตั้งแต –10 °C  ถึง +50 °C 
 อาจติดตั้งที่ชิดกัน ซึ่งชวยลดการใชพื้นที่ใน
ตูควบคุม 
 ตอสายไฟทําไดงาย โดยขั้วตอของแหลงจายไฟ
และของมอเตอรถูกแยกออกจากกันเพื่อความ
เหมาะสมทางดาน EMC  
 แผงควบคุมการทํางานสามารถถอดแยกออกได
ขั้วตอของสายสัญญาณควบคุมไรสกรู 

 
 ลักษณะดานสมรรถนะ 

 ใชเทคโนโลยีไอจีบีทีที่ลาสุด 
 มีการควบคุมโดยไมโครโปรเซสเซอร 
 มีการควบคุมกระแสสรางเสนแรงแมเหล็ก (FCC) 
ทําใหการตอบสนองทางพลวัตรดีขึ้นรวมทั้งทําให
สามารถควบคุมมอเตอรไดอยางเหมาะสม 

 ใหคุณสมบัติอัตราสวนแรงดันตอความถีท่ี่เปนเชิง
เสน 

 ใหคุณสมบัติอัตราสวนแรงดันตอความถีท่ี่เปน
พาราโบลิก 

 สามารถตั้งโปรแกรมคุณสมบัติอัตราสวนแรงดัน
ตอความถี่ได 

 มีความคลองตัวในการสตารทใหมอัตโนมัติ
หลังจากเกิดแหลงจายไฟขาดหายหรือเกดิ
ฟอลท 

 สามารถตั้งโปรแกรมใหมีระยะเวลาในการเรง
ความเร็ว/หนวงความเร็วไดตั้งแต 0 วินาทีถึง 
650 วินาที 

 เปลี่ยนความเร็วแบบแรมปอยางราบรื่น 
 มีการจํากัดกระแสที่รวดเร็ว (FCL) โดยไมตอง
หยุดการทํางาน 

 มีระยะเวลาในการตอบสนองในการรับคาอินพุต
สําหรับดิจิตอลใหมที่รวดเรว็ 

 ความละเอียดในการปรับความเร็วโดยใชอินพุต
สําหรับอะนาล็อคที่มีความละเอียดสูงขนาด 10 
บิต 

 มีการเบรครวมสําหรับการควบคุมการเบรคที่
รวดเร็ว 

 มีการเวนขามยานความถี่ได 4 ยาน 
 มีการปอนกลับแบบพีไอ (PI) สําหรับการควบคุม
กระบวนการอยางงายมีการสตารทใหมที่รวดเร็วมี
การชดเชยสลิป 

 สามารถปลดตัวเก็บประจุ “Y”เมื่อใชรวมกับ
แหลงจายไฟที่ไมตอกราวด (IT) 
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 ลักษณะการปองกัน 
 สามารถทนกระแสได 150 % ของพิกัดกระแส
เอาตพุตเปนชวงเวลา 60 วินาทีภายในเวลา 5 
นาที 

 มีการปองกันแรงดันสูงเกิน/แรงดันต่ําเกิน 
 มีการปองกันอุณหภูมิของอินเวอรเตอรสูงเกิน 
 มีการปองกันมอเตอรโดยใชพีทีซี (PTC) ผาน
ชองสัญญาณอินพุตสําหรับดิจิตอล 

 มีการปองกันกระแสรั่วลงดิน 
 มีการปองกันกระแสลัดวงจร 
 มีการปองกันความรอนของมอเตอร I2t 
 มีการปองกันมอเตอรหยุดหมุนโดยไมตัง้ใจ 
 แผงปองกัน 
 ตองใชการปอนรหัสผาน(PIN Number)ในการ
เปลี่ยนพารามิเตอรที่เกี่ยวของ 

อุปกรณเสริมท่ีไมอิสระ 
ตัวกรอง EMC คลาส A 
ตัวกรอง EMC นี้ใชสําหรับอินเวอรเตอรรุนปราศจาก

ตัวกรอง EMC ภายใน ไดแก 
- 200V ถึง 240V 3 เฟส ขนาด A และ B 
- 380V ถึง 480V 3 เฟส ขนาด A 
สําหรับอินเวอรเตอรที่นอกเหนือจากนี้จะมีตัวกรอง 
EMC คลาส A อยูภายใน 
 
ตัวกรอง EMC คลาส B ท่ีรั่วไหลต่ํา 
ตัวกรอง EMC นี้ใชสําหรับอินเวอรเตอรรุนปราศจาก

ตัวกรอง EMC ภายใน ไดแก 
- 200V ถึง 240V 3 เฟส ขนาด A และ B 
- 380V ถึง 480V 3 เฟส ขนาด A 
เมื่อใชงานตัวกรองดังกลาวจะทําใหอินเวอรเตอรผาน
มาตรฐานการแพรกระจายคลื่นสนามแมเหล็กไฟฟา 
EN 55 011 คลาส B 
 
การเสริมตัวกรอง EMC คลาส B 

เปนการเสริมตัวกรอง EMC คลาส B ใหกับ
อินเวอรเตอรที่มีตัวกรอง EMC คลาส A ภายในตัว 
ดวยตัวกรองนี้ ทําใหอินเวอรเตอรผานมาตรฐานการ
แพรกระจายคลื่นสนามแมเหล็กไฟฟา EN 55 011 
คลาส B 
 
ตัวกรองคลาส B ท่ีมีกระแสคายประจุท่ีต่ํา 

เปนตัวกรอง EMC สําหรับอินเวอรเตอร 200V 
ถึง 240V 1 เฟส ขนาด A และ B ที่ไมมตีัวกรอง EMC 
(คลาส A) ภายในตัวดวยตัวกรองนี้ ทําใหอินเวอรเตอร
ผานมาตรฐานการแพรกระจายคลื่นสนามแมเหล็ก
ไฟฟา EN 55 011 คลาส Bและทําใหกระแสรั่วลงดิน
ลดลง < 3.5 mAในระบบปลั๊กอิน (plug-in system) 
กระแสรั่วลงดินสูงสุดที่ยอมรับไดคือ 3.5 mA แตใน
กรณีที่มีการติดตั้งสายไฟอยางถาวร กระแสรั่วลงดินที่
ยอมรับไดมีคาสูงกวานี้ อุปกรณที่มีตัวกรองมาตรฐาน
สามารถใชรวมกับเซอรกิตเบรคเกอรที่อาศัยกระแส
ตกคางสําหรับการตัดตอ (residual current operted 
circuit-breaker) ที่ตั้งคากระแสเทากับ 30 mA ถาใช

อินเวอรเตอรหลายตัวตอเขากับเซอรกิตเบรคเกอรที่
อาศัยกระแสตกคางสําหรับการตัดตอ 1 ตัวอาจ
จําเปนตองใชตัวกรอง EMC คลาส B ดังกลาว 
 

 

ตัวเหนี่ยวนําดานไฟไลน 
ตัวเหนี่ยวนําดานไฟไลนถูกใชเพื่อทําให

แรงดันยอดราบเรียบ นอกจากนี้ตัวเหนี่ยวนําดังกลาว
ลดผลกระทบของฮารโมนิกสที่มีตออินเวอรเตอรและ
แหลงจายไฟ ถาอิมพีแดนซของแหลงจายไฟมีคานอย
กวา 1 % ควรตองใชตัวเหนี่ยวนําดังกลาวเพื่อทําการ
ลดลดคากระแสยอดลง 
 

ตัวเหนี่ยวนําดานเอาตพุต 
ตัวเหนี่ยวนําดานเอาตพุตสามารถชวยลด

กระแสของตัวเก็บประจุแฝงและอัตราการเปลี่ยนแปลง
แรงดันตอเวลา (dV/dt) ในกรณีที่มอเตอรมีสายไฟ
ยาวมากกวา 50 เมตร (สายไฟที่มีการหุมปองกัน) 
หรือมากกวา 100 เมตร (สายไฟที่ไมมีการหุมปองกัน) 
 

แผนก้ัน 
แผนกั้นกอใหเกิดการหุมปองกันการตอของ

สายไฟของ วงจรกําลังและสายไฟของวงจรควบคุม 
เพื่อใหมั่นใจวาเกิดความเหมาะสมทางดานสมรรถนะ
ของ EMC ตามขอบังคับของมาตรฐาน NEMA 
 

อุปกรณเสริมอิสระ 
 
แผงควบคุมการทํางานพื้นฐาน 
(BOP) 

การตั้งคาพารามิเตอรแตละคาสามารถทําได
โดยใชแผง BOP ดังกลาว โดยคาและหนวยถูกแสดง
เปนตัวเลข 5 หลัก แผง BOP 1 แผงสามารถใชกับ
อินเวอรเตอรไดหลายตัว แผง BOP นี้สามารถติดตั้ง
บนอินเวอรเตอรหรือบนฝาประตูตูควบคุมดวยชุดติดตัง้ 
 
แผงควบคุมการทํางานชั้นสูง 
(AOP) 

การใชงานแผง AOP ทําให
สามารถอานและตั้งคาของชุด
พารามิเตอรจากตัวอินเวอรเตอร (ดึงขอมูล/ลงขอมูล) 
แผง AOP นี้สามารถเก็บชุดพารามิเตอรที่ตั้งคาที่
แตกตางกันไดถึง 10 คา แผง AOP ดังกลาวมีการ
แสดงตัวอักษรที่ชัดเจนรวมทั้งสามารถเปลี่ยนภาษาที่
ใชได แผง AOP นี้ 1 แผงสามารถควบคุม
อินเวอรเตอรไดถึง 31 เครื่องโดยผานโปรโตคอล USS 
(USS Protocol) และแผง AOP นี้สามารถติดตั้งบน
อินเวอรเตอรหรือบนฝาประตูตูควบคุมดวยชุดติดตั้ง 
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โมดูลโปรฟบัส (PROFIBUS module) 
การทํางานโดยอาศัยโปรฟบัสสามารถสง

ขอมูลดวยอัตรา 12 Mbaud/s แผง AOP หรือแผง 
BOP สามารถติดตั้งกบัโมดูลโปรฟบัสใหแสดงการ
ควบคุม โมดูลโปรฟบัสสามารถใชกําลังไฟฟาจาก
แหลงจายไฟตรง 24 V จากภายนอกเพื่อใหบัสยังคง
ทํางานได เมื่อแหลงจายไฟสลับถูกตัดออกจาก
อินเวอรเตอรโดยการตอเขากับคอนเนคเตอร Sub-D 9 
ขา (มีพรอมใหในชุดอุปกรณสนับสนุน) 
 

ชุดเชื่อมตอคอมพิวเตอรกับอินเวอรเตอร 
ใชสําหรับการควบคุมอินเวอรเตอรโดยตรง

จากคอมพิวเตอร สามารถทําไดโดยการติดตั้ง
โปรแกรมเหมาะสมลงในคอมพิวเตอร (เชน 
DriveMonitor) มีบอรดแปลง RS 232 ที่แยกสัญญาณ
เพื่อใหมั่นใจในการเชื่อมตอจุดตอจุดไปยัง
คอมพิวเตอร รวมถึงคอนเนคเตอร Sub-D และสาย
มาตรฐาน RS 232 (3 เมตร) 
 

ชุดเชื่อมตอคอมพิวเตอรกับแผง AOP 
เปนชุดเชื่อมตอคอมพิวเตอรกับแผง AOP ใช

สําหรับการโปรแกรมอินเวอรเตอรแบบออฟไลน 
(Offline) และการเก็บคาการตั้งคาพารามิเตอรสามารถ
ทําได ซึ่งประกอบดวยชุดตั้งโตะสําหรับแผงควบคุม
การทํางานชั้นสูง สายมาตรฐาน RS-232 (3 เมตร) ที่
มีคอนเนคเตอร  Sub-D และแหลงจายไฟ 
 
ชุดติดตั้งแผง BOP/AOP บนฝาประตูตูควบคุมสําหรับ
การควบคุมอินเวอรเตอรตัวเปนชุดชุดสําหรับการติดตั้ง
แผงควบคุมการทํางานบนฝาประตูตูควบคุม มีระดับ
การปองกัน IP 56 ซึ่งประกอบดวยบอรดแปลงที่ขั้วตอ
ไมใชสกรูสําหรับใชสายไฟของผูใชเอง 
 
ชุดติดตั้งแผงควบคุมการทํางานพื้นฐาน/
ประยุกตบนฝาประตูตูควบคุมสําหรับการควบคุม
อินเวอรเตอรหลายเครื่อง 

เปนชุดสําหรับการติดตั้งกับ IP 56 ซึ่งแผง
ควบคุมการทํางานชั้นสูงสามารถติดตอส่ือสารกับ
อินเวอรเตอรหลายตัวโดยใชโปรโตคอล USS RS 485 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

           


